
Jednostka składa się z jednego (1) 
podajnika rolkowego napędzanego przez 
silnik kontrolowany za pomocą 
sterowania numerycznego OMROM. 
Płaskownik jest przytrzymywany za 
pomocą docisków hydraulicznych (4), 
prowadzonych przez rolki stałe (5) i 
prprowadzące (6) regulowane za pomocą 
śrub napędzanych ręcznie.. Materiał 
przesuwa się wzdłuż 6 metrowego stołu 
(7) na rolkach. 


